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字体要求：所有英文Times New Roman，

后面提示的都是中文字体

行距：图、表、公式单倍行距
对齐：未提及的都是两端对齐
页眉页脚：不需要作者自己添加
文章标题

（方正黑体简体三号，行距1.35倍，居中对齐）
作者姓名1，作者姓名2

（楷体四号，行距22磅，居中对齐）
（泉州师范学院 体育学院，福建 泉州 362000）

（仿宋10号，行距22磅，居中对齐）
（空一行，10号字，行距17磅）

摘  要：（楷体10号，行距17磅，两端对齐）

关键词：（关键词之间用分号，三到五个）；（楷体10号，行距17磅，两端对齐）
中图分类号：（查询清楚填写）           文献标志码：A（都是A，不用改）
基金项目：（黑体10号，行距17磅，两端对齐）

作者简介：（黑体10号，行距17磅，两端对齐）

（空一行，10号字，行距17磅）

0 引言（方正黑体简体小四，行距18磅，段前、段后各0.5行）

正文（宋体，五号字，行距18磅，首行缩进2个字符）
1 图（方正黑体简体，小四，行距18磅，段前、段后各0.5行）

1.1 信息收集（宋体，行距18磅，五号字）

正文（宋体，五号字，行距18磅，首行缩进2个字符）
1.1.1 字母说明（宋体，行距18磅，五号字）
如图1所示，在10 ms后其误差逐渐增大。

（数字与单位之间要空一格）

（宋体，行距18磅，五号字）

（图中字体中文宋体英文times new romans，9号字，单字不成行，居中对齐，横纵坐标的名称与单位之间用斜杠）
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图1  MEMS惯性传感器的人体布设（楷体，五号字，行距16磅，居中对齐）

2 公式（方正黑体简体，小四，行距18磅，段前、段后各0.5行）

公式(1)（公式的序号不需要章节信息，括号只能使用半角括号）。
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式(1)中S是其中S是什么，nX是什么，BX是什么，Ba是什么，
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是什么（公式中的字母需要解释；字母形式必须与公式中的一样，即该斜体要斜体，该下标要下标；能直接输入的直接输入如：S，BX，不能直接输的就用公式编辑器输入如：
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公式中的字体大小也必须是10号。

3 表格（方正黑体简体，小四，行距18磅，段前、段后各0.5行）

如表1所示参数。
表1  MEMS惯性传感器（楷体，行距18磅，居中对齐）
（表中字体9号，宋体，三线表）

	性能指标
	传感器单元参数

	
	磁力计
	加速度计
	陀螺仪

	坐标轴
	
	
	

	输出速率/(m/s)
	
	
	



4 参考文献（方正黑体简体，10号字，行距18磅，段前、段后各0.5行）

参 考 文 献

（方正黑体简体10号，行距18磅，段前、段后各0.5行，居中对齐，每两个字之间空一格）

[1] 作者1, 作者2. 标题[J]. 期刊名称, 年份 (期): 338–343.（所有标点符号后面空一格，楷体10号，行距18磅）
[2] 作者1, 作者2, 作者3, 等. 标题[J]. 期刊名称, 年份 (期): 338–343.
[3] Xing Ming, Chen Nannan. 标题 [J]. 期刊名称, 年份 (期): 338–343.（查原文献补充作者名）
[4] Xing Maxi, Wu Qing, Wang Fan, et al. 标题 [J]. 期刊名称, 年份, 卷: 338–343.

表2 《萍乡学院学报》参考文献著录项目或元素的不规范格式与本刊格式对照示例

	著录项目或元素
	不规范格式
	本刊格式

	正文中同一处有多个序号
	[7][8][11]
	[7–8,11]

	西文、汉语拼音书写的著者姓名
	Zhang P C
	Zhang Pengcai（查原文献补充作者名）

	西文著者的中译名
	伊迪斯·乔纳斯
	乔纳斯

	无“卷”期刊“年卷期”及个位数期号
	2024,(06)
	2024 (6)

	中文期刊增刊的期号
	(S1);(Z2)
	(增刊1); (增刊2)

	正文中著录一个多次被引用文献的页码
	正文中未著录
	[6]2 ,[6]332

	标准的主要责任者
	著录标准发布者
	直接著录题名

	纸介质文献的DOI
	著录
	不著录

	电子资源的引用日期
	未著录
	著录

	日期的著录
	2025-1-8或2025.01.08
	2025-01-08


Fusion of MEMS （Times New Romans加粗，12号，行距18磅，居中对齐）
Chen Nanxing1, Xing Hualin2（Times New Roman，10号，行距18磅，居中对齐，姓所有字母大写，名首字母大写）
单位（Times New Roman，10号，行距18磅，居中对齐）
Abstract: In the recognition of incorrect movements in freestyle swimming, there may be measurement errors in the sensor during the mteaching.（Times New Romans，10号，行距18磅）
Keywords: action recognition; misidentification; freestyle swimming （Times New Romans，10号，行距18磅）
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